Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych D.01.02.04

D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
rozbiorkg elementéw drogi w ramach budowy ulicy Depowej na odcinku od ul. Sktadowej do ul. M. Kopernika wraz z
Siegaczami 3 KD-D, 4 KD-D oraz 5 KD-D w Biatymstoku na dlugosci 1269,00 m na odcinkach jak nizej:

km 0+000 do km 0+980,27 = 980,27 m

km 0+000 do km 0+117,27 = 117,27 m

km 0+000 do km 0+41,77 =41,77 m

km 0+000 do km 0+129,96 = 129,96 m

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotycza rozbiorki elementow drog (roboty przygotowawcze) i obejmuja:
a) rozebranie istniejacej podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem

b)  rozebranie istniejacej podbudowy z masy betonu asfaltowego

C) rozebranie istniejacej nawierzchni z masy betonu asfaltowego

d) rozebranie istniejacej nawierzchni z betonu

e) rozebranie istniejacej nawierzchni z ptyt drogowych betonowych szesciokatnych

f)  rozebranie istniejacej nawierzchnie z ptyt drogowych parkingowych wielootworowych
g) rozebranie istniejacej nawierzchni z ptyt drogowych zelbetowych petnych

h)  rozebranie istniejacej nawierzchni chodnikow z plyt betonowych

i)  rozebranie istnigjgcej nawierzchni chodnikow z kostki brukowej betonowej

j)  rozebranie istnigjacych Scickow z elementow betonowych

K)  rozebranie kraweznikow betonowych

I)  rozebranie opornikow betonowych

m) rozebranie obrzezy betonowych

n)  rozebranie kasetondw betonowych

0) rozebranie stupkoéw do znakow drogowych

p)  zdjecie tarcz znakéw drogowych

g) rozebranie tawy betonowej pod krawezniki i obrzeza

r  wywiezienie elementow z rozbiorki do miejsca utylizacji.

Zakres robot rozbidrkowych pokrywa si¢ z zakresami wykonania nowych nawierzchni utwardzonych w ramach
budowy ul. Depowej w Biatymstoku jak w pkt. 1.1 n/n ST. Zakres robot zostat pokazany na planie sytuacyjnym
projektu drogowego.

1.4. OKkreSlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne warunki dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami
Inspektora Nadzoru. Wymagania ogolne dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Materiaty nie przeznaczone do ponownego wbudowania, lecz nadajace si¢ do wykorzystania okre$lone przez
przedstawiciela Inwestora (Inspektora Nadzoru) Wykonawca przekaze Inwestorowi i ztozy w miejscu przez
niego wskazanym.
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Pozostale elementy z rozbidrek okreslone przez Inspektora Nadzoru jako nie nadajace si¢ do ponownego
wykorzystania i przekruszenia stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy i powinny by¢ usunigte z terenu budowy i
zutylizowane na jego koszt.

Materialy pozyskane z rozbiorki po uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru mozna wykorzysta¢ (po przekruszeniu)
jako podbudowe Sciezek rowerowych, wjazdow i wyjazdoéw do bram oraz chodnikow.

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogolne dotyczace sprzetu
Wymagania ogélne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka elementow drog nalezy zastosowaé sprzet podany ponizej, lub
inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
—  spycharki,
—  koparki,
—  ladowarki,
— samochody cig¢zarowe,
—  pity mechaniczne,
—  frezarka do nawierzchni drogowych,
mioty pneumatyczne,
Drobne roboty mozna wykonywac recznie przy zastosowaniu prostych narzgdzi pomocniczych.

4. TRANSPORT

41. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2.  Transport materialéw z rozbiorki

Materialy z rozbidrki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez Inzyniera, uzgodnione z
Inspektorem Nadzoru lub migjsce wyznaczone przez Wykonawcg Robot. Wykonawca zapewni sukcesywny odwoz materiatow i
gruzu z rozbiorki. Sposdb gospodarki materiatami uzyskanymi z rozbiorek istniejacych nawierzchni 1 urzadzen drogowych zostat
okreslony w punkcie 5 niniejszej ST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogdlne zasady wykonywania robdt
Ogolne zasady wykonywania robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2.  Wykonanie rozbiorki

Roboty rozbiorkowe elementow drog obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Inspektor
Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materiatow.

Po dokonaniu rozbiorek oceny stanu materiatu z rozbiorki 1 zakwalifikowania materialu do ponownego wbudowania dokona
Inspektor Nadzoru, on tez wyznaczy powierzchnie na ktdrych nastgpi wbudowanie materialow z rozbiorek.

Wszystkie pozostate elementy pochodzace z rozbidrki przechodza na wiasno$¢ wykonawcy robot, ktory
powinien je wywiez¢ i zagospodarowac we wlasnym zakresie. W przypadku wywozu odpaddéw na wysypisko
koszty korzystania z wysypiska badz utylizacji odpaddéw obciazaja Wykonawce Robot.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub przez
Inspektora Nadzoru.

Woszystkie elementy drogi nadajace si¢ do powtdmego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych
uszkodzen.
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Uzyskany gruz, bezuzyteczne elementy i materiaty z rozbiorki, nadajace si¢ do wykorzystania nalezy odwiez¢ z terenu budowy,
przy czym:

- elementy betonowe pochodzace z rozbiorek w miejsce wyznaczone przez Wykonawcg Robot.

Ewentualne doly (wykopy) nalezy wypehi¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego
terenu i zage$ci¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-S-02205 “Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
Wymagania i badania” .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2.  Kontrola prawidlowosci wykonania robot rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementéw nadajacych sie do powtdmego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypehiajacego doty po usunietych elementach powinno spetia¢ odpowiednie wymagania okreslone w
PN-S-02205.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robo6t zwigzanych z rozbiorka elementow drog sa jednostki wskazane w kosztorysach i
przedmiarach

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty objete niniejsza ST obejmuja:

— odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

—  odbidr ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za jednostka obmiarowa robot (pkt. 7.2) zostanie dokonana na podstawie obmiaru i oceny jakosci robdt w oparciu o
pomiary i badania.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje:

— oznakowanie robot

— wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozbiorki,

— rozebranie elementow drog
— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
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— zaladunek 1 wywiezienie materialtow z rozbiorki nieprzydatnych do ponownego wbudowania w miejsce wyznaczone przez
Wykonawce Robdt,

— ew. przestawienie wskazanych w dokumentacji elementow

— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

— wyréwnanie, uporzadkowanie i rekultywacja miejsca wyladunku materialow z rozbidrki, o ile zachodzi taka potrzeba,
— oplaty za uzytkowanie wysypiska lub oplaty z tytutu zanieczyszczenia Srodowiska, o ile zajdzie taka potrzeba,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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