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2. MATERIALY. ©.ttiiiiiieeeee e iiiiieteee e e e e e BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow. .. Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
2.2. Szczegotowe wymagania dotyczgce materiatow. ......... Biad! Nie zdefiniowano
zakftadki.
3. SPRZET. oo BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu. ........ Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
4. TRANSPORT. titttitieeeeeee et e e e e e e et e e e e ean s BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu..... Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
5. WYKONYWANIE ROBOT....cccvviiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeens BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot................... Biad! Nie zdefiniowano zakfadki.
5.2. Roboty rozbiorkowe. .............ccovvvvviviiiiiiennnnnn. Biad! Nie zdefiniowano zakfadki.
5.3. Roboty ziemne..........cccvvvviiiiiiiiiiiiiiiiieeiieee Biad! Nie zdefiniowano zaktadki.
5.4. Konstrukcja nawierzchni utwardzonych ciggoéw jezdnych..................... Btad! Nie
zdefiniowano zaktadki.
5.4.1. Droga dojazdowa z placem manewrowym............. Biad! Nie zdefiniowano
zaktadki.
5.4.2. Cigg jezdne o nawierzchni z kostki betonowe;. ...... Biad! Nie zdefiniowano
zakfadki.
5.4.3. Parkingi dla pojazdéw stuzbowych oraz prywatnych...................... Btad! Nie
zdefiniowano zaktadki.
5.5. Projektowane krawezniki drogowe. .............. Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.

5.6. Nawierzchnie utwardzone poza zakresem opracowania branzy drogowe;..Btad!
Nie zdefiniowano zakladki.

5.7. Nawierzchnie utwardzone nie przeznaczone dla ruchu pojazddw........ Btad! Nie
zdefiniowano zakladki.
5.7.1. CigQ PIESZY. w.vvvvriiiiieeeeiiiiiiiiiee e eeeeeeanans Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
5.7.2. Opaska przyscienna. .........ccccoeeeeeeeeennnns Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.

5.8. Zabezpieczenie istniejgcej infrastruktury podziemnej. .. Btad! Nie zdefiniowano
zaktadki.

5.9. Oznakowanie...........cccceeeeeeeeiieeiiiiiiiieeeeeeeeennnns Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
5.9.1. Oznakowanie poziome. ..........ccceeeeveerennne Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
5.9.2. Oznakowanie pionoWe. .............cceeveerenne Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.

5.10. Odwodni€nie..........ceeeieeeeiiieiiiiiiieeeeee e, Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT. .oooeveeieieieeeeeeeeeeeeee e BrAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt. ........... Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.

6.2. Kontrola jakosci przy uktadaniu nawierzchni. Bigd! Nie zdefiniowano zaktadki.
6.2.1. Badania przed przystgpieniem do robét. Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
6.2.2. Sprawdzenie podtoza i podbudowy........ Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
6.2.3. Sprawdzenie podsypkKi. ......ccceeeereeeieennnns Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
6.2.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni. ... Btgd! Nie zdefiniowano zaktadki.
6.2.5. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni... Btad! Nie zdefiniowano
zaktadki.

6.2.5.1. Nieréwnosci podtuzne. .................... Biad! Nie zdefiniowano zakladki.
6.2.5.2. Spadki poprzeczne...............ccceeeenee Biad! Nie zdefiniowano zaktadki.
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6.2.5.3. Niweleta nawierzchni....................... Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.

6.2.5.4. Szerokos¢ nawierzchni.................... Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
6.2.5.5. Grubo$¢ podsypKi........cccovviiiiiiiininns Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
6.2.6. Czestotliwos¢ pomiardw..............ccceeeeeee Biad! Nie zdefiniowano zaktadki.

6.3. Kontrola jakosci przy uktadaniu kraweznikow oraz obrzezy betonowych. ...Btad!
Nie zdefiniowano zaktadki.
6.3.1. Badania przed przystgpieniem do robot. Biad! Nie zdefiniowano zaktadki.

6.3.2. Sprawdzenie koryta pod tawe. ............... Biad! Nie zdefiniowano zakfadki.
6.3.3. Sprawdzenie faw. ............cccccvviiiiinnnnnnnns Biad! Nie zdefiniowano zakfadki.

7. OBMIAR ROBOT....cciiiiiiieieee et BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
8. ODBIOR ROBOT.....ceiiiiiiiiiiiiiieieeeee et e eeee e BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
8.1. Ogolne zasady odbioru robot................ceee.... Biad! Nie zdefiniowano zakfadki.

8.2. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu. ....... Biad! Nie zdefiniowano
zaktadki.

9. PODSTAWA PEATNOSCL. ...cevvviiieiieiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
10. PRZEPISY ZWIAZANE. ......uuuurrrnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnns BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
STO07.07-ZIELEN ..........oooovoieeeeeeeeeee, BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
L WSTEP. ittt asesanaannnnnnnnne BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
1.1. Przedmiot ST.....cooooiiiiiiie, Biad! Nie zdefiniowano zaktadki.
1.2. Zakres stosowania ST..........cccceeveeeeiieeeeeenn. Biad! Nie zdefiniowano zakfadki.
1.3. Zakres robot objetych ST. ... Biad! Nie zdefiniowano zakladki.
1.4. Okreslenia podstawowe. ...........ccccvvvvvennnnnnes Biad! Nie zdefiniowano zakladki.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robdt............. Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.

2. MATERIALY. oo BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw. .. Blad! Nie zdefiniowano zaktadki.
3L SPRZET. oot BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu. ........ Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
4. TRANSPORT. tettttiiitiiiiittitteeetteeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees BLAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu..... Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
4.2. Transport materiatOw. ..........ccooeevvviiiiiiinnnnnnn. Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
5. WYKONYWANIE ROBOT....cccvviiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeens BrAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét................... Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
5.2. Drzewa przeznaczone do wycinKi................. Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
5.3. Roboty agrotechniczne, rekultywacja terenu. Blad! Nie zdefiniowano zaktadki.
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT. .oooeveeieieieeeeeeeeeeeeee e BrAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
6.1. Ogolne zasady kontroli. ...........cccceeeeeeeeeninnnn, Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
6.2. Kontrola jakosci robot. .........cceeeviiiiiiiiinennn, Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
7. OBMIAR ROBOT....coiiiiiiiiieeee ettt BrAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
8. ODBIOR ROBOT....cciiiiiiiieiiiiieeieeeeeeeee et ee e ee e BrAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
8.1. Ustalenia ogdlne dotyczgce odbioru robét.... Biad! Nie zdefiniowano zaktadki.
8.2. Warunki odbioru. ............cccovvvivviiiiiiieeeeeeeennns Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.
9. PODSTAWA PEATNOSCL. ...cevvvieieiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen BrAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
10. PRZEPISY ZWIAZANE. ......uuuuuurnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnns BrAD! NIE ZDEFINIOWANO ZAKLADKI.
ST 07.08 - ROBOTY ROZBIORKOWE NAWIERZCHNI........cccoviiiieeieeeree e 34
L WV STEP. euitiititiiiiiitittt s 34
I I o 4= To [ 0101 0 ) PP 34
1.2. ZaKres StOSOWANIA ST . ...uuuiiiii it e e ee s 34
1.3. Zakres robot 0bjetyCh ST. ......uuiiiiiiiiiiii e 35
1.4. OKreslenia POASIAWOWE. ...........uuuiiuiiuiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e 35
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1.5. Ogdlne wymagania dotyCzgce robOt............uuuuuiiiiiiiiiiiiiii e 35

2. IMATERIALY . ..ettetttee et ettt ettt e e oottt e e e e e e e e e bbb ettt e e e e e e e s nabbb et e e e e e e e e e e e nnnbbbneeeaaas 35
Yo 24 = TP PPRPRP 35
3.1. Ogolne wymagania dotyCzgce SPrzetu. ...........eevvveeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeee 35
3.2. Sprzet do robot rozbiOrkOWYCh. ........oovviiiiiiiiiiieeeeee e 35
L I N N £ = PP 36
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce tranSpOrtu..................eueeeuiiimiimiminiiiinnns 36
4.2. Transport materiatOw i SPrzetU. ........ooovvuuuiiiiiii e 36
5. WYKONYWANIE ROBOT . ..cciitiiiiiiiiiiiitttttttttttt ettt ettt et e ettt ettt ettt eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees 36
5.1. Ogolne zasady wykonania robOt..............ueuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeee e 36
5.2. RODOLY PrZygOtOWAWCZE. ......ceeveeieeiiieiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees 36
5.3. Rozebranie NAWIEIZCNNI. ..........oviiiiiiiiiiiiiiiiiieieieeeeee e 37
5.4. Rozebranie podbudowy, kraweznikow, obrzezy i nawierzchni pieszo-jezdnych.
............................................................................................................................... 37
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT. ..iiiiiiieeee ettt e e 38
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSCi robOt. ...........covvvviiiiiiiiiiiiiiiiee 38
6.2. Kontrola jakosci prac rozbidrkOWYCh. ............cooviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeeeee 38
7. OBMIAR ROBOT ...ttt ii ittt ettt a e e e e e e e e e aeas 38
7.1. Ogolne zasady obmiaru robOt............coevviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeee 38
8. ODBIOR ROBOT....ciiiiiiiieiet ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ittt et eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees 38
8.1. Ogolne zasady 0dbioru robOL............uuviiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeeeeee e 38
8.2. SPOSODL 0dbIOrU FODOL. ..o 38
9. PODSTAWA PLATNOSCL. 1. ceetttiitieteee ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt et e et ee et ettt et e e eeeeeeeeeeeeeees 38
10. PRZEPISY ZWIAZANE. .....eeeeteeeiiiaiiteeeeete e e e e s s et e e e e e s s e e e e e e e e s s e snnnnnnneeeaeeenann 38

ST 07.01 - ROBOTY POMIAROWE PRZY LINIOWYCH
ROBOTACH ZIEMNYCH
(CPV 45111200-0)

1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét pomiarowych przy liniowych robotach ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng jako czes¢ dokumentéw przetargowych i
kontraktowych, nalezy odczytywac¢ i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Robot
opisanych w punkcie 1.1, ktére zostang zrealizowane w ramach zadania — ROZBIORKI
PRZEPUSTU 1 BUDOWY KLADKI NAD ROWEM MELIORACYIJNYM W
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REZERWACIE PRZYRODY ,.LAS ZWIERZYNIECKI” NA OSI ULICY ZWIRKI I
WIGURY W BIALYMSTOKU WRAZ 7Z ZAGOSPODAROWANIEM TERENU, NA
CZESCI DZIALKI O NR EWID. GEOD. 964/7, OBREB 10 MICKIEWICZA,
KATEGORIA OBIEKTU BUDOWLANEGO — XXVII”.

1.3. Zakres roboét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu trasy oraz potozenia obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych.
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi
trasy i punktow wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow inzynierskich.

Wyznaczenie obiektow inzynierskich obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i
punktéw wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, ochrone ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie
oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot.

Ogodlne wymagania dotyczgce Robét podano w ST 00.01 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacjg Techniczng, Specyfikacjg Techniczng oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru i Nadzoru Autorskiego.

2. Materialy.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw.

Dopuszcza sie stosowanie materiatéw innych niz wskazane w Dokumentacji Projektowej
i ST oraz wariantowe stosowanie materiatdow, przy zachowaniu postanowien ST 00.01
~Wymagania ogolne” pkt. 2.3 oraz pkt. 2.6.

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdélne” pkt.
2.



2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw
zatamania trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05
do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni
bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. Sprzet.

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogdblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdélne” pkt. 3.

3.2. Sprzet pomiarowy.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktdow wysokos$ciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu.
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdélne” pkt. 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow.
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonywanie robét.

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.
Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdélne”
pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przejg¢ od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje i wspoétrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Wykonawca powinien sprawdzic czy rzedne terenu okreslone w dokumentac;ji projektowe;j
sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentac;ji projektowej, to
powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
i potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczeh w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg
do obowigzkdéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdbwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robét ziemnych. Maksymalna odlegtosé
pomiedzy punktami gtébwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz
osi trasy, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy i
obiektow towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy. O ile brak takich punktéow, repery
robocze nalezy zatozyé w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslac¢ z takg doktadnoscia, aby sredni btgd niwelacji
po wyroéwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 metréw.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentaciji projektowe].

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt. 2.2.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robo6t zastgpi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjg
projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej
1 metr oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami
nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy. Odlegto$¢ ta co
najmniej powinna odpowiadac odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektows.

5.6. Wyznaczenie potozenia obiektéw inzynierskich.
Dla kazdego z obiektow nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktoéw okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu.
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscig okreslong w punkcie 5.4.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét.
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci Robét podano w ST 00.01 ,Wymagania
ogolne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. Obmiar robét.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét.

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru Robét podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne”
pkt. 7.

8. Odbioér roboét.

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét.

Ogolne wymagania dotyczgce odbioru Robét podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdélne”
pkt. 8.
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8.2. Sposéb odbioru robét.

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicoéw
i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkfada Inspektorowi Nadzoru.

9. Podstawa ptatnosci.
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne”
pkt. 9.

10. Przepisy zwigzane.
Ogdlne wymagania dotyczace przepiséw zwigzanych podano w ST 00.01 ,Wymagania
ogolne” pkt. 10.

1) Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodeziji

| Kartografii, Warszawa 1979.

3) Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4) Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5) Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6) Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7) Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983

ST 07.02 - KORYTOWANIE, PROFILOWANIE |
ZAGESZCZENIE PODLOZA
(CPV 45111200-0)

1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru zwigzanych z wykonywaniem profilowania i zageszczaniem podtoza
gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng jako czes¢ dokumentéw przetargowych i
kontraktowych, nalezy odczytywa¢ i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Roboét
opisanych w punkcie 1.1, ktére zostang zrealizowane w ramach zadania Niniejszg
Specyfikacje Techniczng jako czes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Robot opisanych w punkcie 1.1, ktore
zostang zrealizowane w ramach zadania — ROZBIORKI PRZEPUSTU I BUDOWY
KEADKI NAD ROWEM MELIORACYJNYM W REZERWACIE PRZYRODY ,LAS
ZWIERZYNIECKI” NA OSI ULICY ZWIRKI I WIGURY W BIALYMSTOKU WRAZ Z
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ZAGOSPODAROWANIEM TERENU, NA CZESCI DZIALKI O NR EWID. GEOD. 964/7,
OBREB 10 MICKIEWICZA,

KATEGORIA OBIEKTU BUDOWLANEGO - XXVII”.

1.3. Zakres roboét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych
z wykonaniem Kkoryta, wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia uzywane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
oraz z okresleniami podanymi w ST 00.01 pkt. 1.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Ogdlne wymagania dotyczgce Robét podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.
Wykonawca Robdét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robot oraz za ich zgodnos$é
z Dokumentacjg Techniczng, Specyfikacjg Techniczng oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru i Nadzoru Autorskiego.

2. Materialy.
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w ST 00.01 ,Wymagania ogolne” pkt.
2.

3. Sprzet.

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST 00.01 ,Wymagania ogélne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robét.
Wykonawca przystepujgcy do wykonania profilowania podtozg powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- koparki z lemieszem bezzebnym,

- wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu
podtoza.

4. Transport.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdélne” pkt. 4.
Wykonawca moze stosowa¢ dowolne srodki transportu dopuszczone do ruchu
drogowego.

5. Wykonywanie robét.

5.1. Wymagania ogodlne dotyczace wykonania robét.

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania rob6t podano w ST 00.01. ,Wymagania ogolne”
pkt. 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robét.

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania korytowania, profilowania i zageszczenia
podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw
konstrukcyjnych.

Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania
podtoza, jest mozliwe wytgcznie za zgodg Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym
podtozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wiekszych, niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac¢ do rodzaju gruntu, w
ktérym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposob
wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad.

5.4. Profilowanie i zageszczenie podtoza.

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce
rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podtoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty, o co najmniej 5 cm
wyzsze niz projektowane rzedne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i
wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca
powinien spulchni¢ podtoze na gtebokos¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowigzujgce dla gérnej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescic
warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z
projektem.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (ls)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ | dla:
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od 1,00
powierzchni podtoza
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W  przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgcy podtoze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia
podtoza. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien
przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢é rowna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza.

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozitozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podfoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po
osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1. Wymagania ogodine dotyczace kontroli jakosci robét.
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci Robo6t podano w ST 00.01. ,Wymagania
ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania w czasie roboét.

6.2.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

6.2.2. Szerokos¢ profilowanego podioza.
Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze roézni¢ sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10 cmi -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ profilowanego podtoza.

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 2-metrowg tatg. Nierdwnosci nie mogag
przekracza¢ 20 mm.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaré6w wykonanego koryta i
wyprofilowanego podioza
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Lp. Wyszczegdblnienie badan i Minimalna czestotliwos¢ badan i
pomiaréw pomiaréw

1 | Szerokos¢ koryta 5 razy

2 | Rownos$¢ podtuzna 5 razy

3 | Rbwnosc¢ poprzeczna 5 razy

4 | Spadki poprzeczne 5 razy

5 | Rzedne wysokosciowe col0m

6 | Uksztattowanie osi w planie col0m

7 | Zageszczenie, wilgotnos¢ gruntu |w 2 punktach na dziennej dziafce

podtoza roboczej

6.2.4. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacijg
projektowg z tolerancja +0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe.
Réznice pomiedzy rzednymi wysokos$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie.
Os$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £5
cm.

6.2.7. Zageszczenie profilowanego podtoza.

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci modutdéw
odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, nie
powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-EN 1097-5:2008. Wilgotnos¢
gruntu podfoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego
podtoza.

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci, co
najmniej 10 cm, wyrownanie i powtorne zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robét.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru Robot podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne”
pkt. 7.

8. Odbioér roboét.

Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne” w pkt. 8.
Wykonanie Robét okreslonych w niniejszej ST podlega odbiorowi robo6t zanikajgcych wg
zasad okreslonych w pkt. 8.1.1. ST 00.01 ,Wymagania ogolne”.
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Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowag ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt.
6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci.
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.01. ,Wymagania ogdlne”
pkt. 9.

10. Przepisy zwigzane.
Ogdlne wymagania dotyczgce przepiséw zwigzanych podano w ST 00.01. ,Wymagania
ogolne” pkt. 10.
1) PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i
jednostki miar.
2) PN-EN ISO 14688-1:2006/A1:2014-02 Badania geotechniczne. Oznaczanie i
klasyfikowanie gruntéw. Czes¢ 1: Oznaczanie i opis.
3) PN-EN ISO 14688-2:2006/A1:2014-02 Badania geotechniczne. Oznaczanie i
klasyfikowanie gruntéw. Czes¢ 2: Zasady klasyfikowania.
4) PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 - Projektowanie geotechniczne. Cze$¢ 2:
Rozpoznanie i badanie podtoza gruntowego.
5) PN-EN ISO 17892-1:2015-02 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania
laboratoryjne gruntéw. Czes¢ 1: Oznaczanie wilgotnosci naturalnej.
6) PN-EN ISO 17892-2:2015-02 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania
laboratoryjne gruntéw. Czes¢ 2: Oznaczanie gestosci objetosciowe;.
7) PN-EN I1SO 17892-3:2016-03 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania
laboratoryjne gruntow. Czes¢ 3: Badanie gestosci wtasciwej.
8) PN-EN ISO 22475-1:2006 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Pobieranie
prébek metodg wiercenia i odkrywek oraz pomiary wod gruntowych. Czesc 1:
Techniczne zasady wykonania.

ST 07.03 - PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
(CPV 45233200-1)

1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (ST) zawiera wymagania szczegoétowe zwigzane z
wykonaniem i odbiorem podbudowy 2z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng jako czes¢ dokumentéw przetargowych i
kontraktowych, nalezy odczytywa¢ i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Roboét
opisanych w punkcie 1.1, ktére zostang zrealizowane w ramach zadania — Niniejszg
Specyfikacje Techniczng jako czes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Robot opisanych w punkcie 1.1, ktore
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zostang zrealizowane w ramach zadania — ROZBIORKI PRZEPUSTU I BUDOWY
KEADKI NAD ROWEM MELIORACYJNYM W REZERWACIE PRZYRODY ,,LAS
ZWIERZYNIECKI” NA OSI ULICY ZWIRKI I WIGURY W BIALYMSTOKU WRAZ Z
ZAGOSPODAROWANIEM TERENU, NA CZESCI DZIALKI O NR EWID. GEOD. 964/7,
OBREB 10 MICKIEWICZA, KATEGORIA OBIEKTU BUDOWLANEGO — XXVII”.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu
podbuddw i podtozy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie. Podbudowe
z kruszywa naturalnego wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w Dokumentacji
Projektowej, jako podbudowe pomocniczg (warstwe wzmacniajgcg), podbudowe
zasadnicza.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna
lub wiecej warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni
drogowej.

Pozostate okreslenia uzywane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami oraz z okresleniami podanymi w ST 00.01 pkt. 1.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Ogdlne wymagania dotyczgce Robdét podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.
Wykonawca Robdét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacjg Techniczng, Specyfikacja Techniczng oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru i Nadzoru Autorskiego.

2. Materialy.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow.

Dopuszcza sie stosowanie materiatéw innych niz wskazane w Dokumentaciji Projektowej
i ST oraz wariantowe stosowanie materiatdow, przy zachowaniu postanowien ST 00.01
~Wymagania ogolne" pkt. 2.3 oraz pkt. 2.6.

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw podano w ST 00.01.,Wymagania ogolne" pkt.
2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Materiatem do wykonania warstwy podbudowy jest pospdtka o frakcji zgodnie z
dokumentacjg projektowg. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen
obcych i bez domieszek gliny.

2.2.1. Wymagania dla kruszywa naturalnego.
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-EN 933-1:2012 powinna lezec
miedzy krzywymi granicznymi pdl dobrego uziarnienia.
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Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczaC 2/3 grubosci warstwy
uktadanej jednorazowo.

Tablica 1. Wymagane cechy fizyczne kruszywa

Lp. Wyszczegoblnienie wlasciwosci Wymagania — Badania wediug
kruszywa
naturalne
Warstwa
pomocnicza

1 | Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 od 2do12 PN-EN 933-1:2012
mm, % (m/m)

2 | Zawartos¢ nadziarna, % (m/m), nie 10 PN-EN 933-1:2012
wiecej niz

3 | Zawartosc¢ ziaren nieforemnych % 45 PN-EN 933-4:2008
(m/m), nie wiecej niz

4 | Zawartosc zanieczyszczen 1 PN-EN 1744-
organicznych, % (m/m), nie wiecej niz 1+A1:2013-05

5 | Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym od 30 do 70 PN-EN 933-
zageszczeniu metoda | lub Il wg PN-B- 8+A1:2015-07
04481, %

6 | Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles PN-EN 1097-
a) Scieralnosc¢ catkowita po petnej 45 2:2010
liczbie obrotow, nie wiecej niz
b) Scieralnos¢ czesciowa po 1/5 petnej 40
liczby obrotow, nie wiecej niz

7 | Nasigkliwosc¢, % (m/m), nie wiecej niz 4 PN-EN 1097-

6:2013-11

8 | Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 10 PN-EN 1367:2007
cyklach zamrazania, % (m/m) , nie
wiecej niz

9 | Zawartos¢ zwigzkow siarki w 1 PN-EN 1744-
przeliczeniu na SOs, % (m/m), nie 1+A1:2013-05
wiecej niz

10 | Wskaznik no$nosci wnos mieszanki 60 PN-S-06102
kruszywa, %, nie mniejszy niz:
a) dla warstwy pomocniczej przy
zageszczeniu Is =2 1,03,
2.2.2. Woda.

Nalezy stosowac¢ wode czystg, wodociggowa.

3. Sprzet.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST 00.01 ,Wymagania ogélne” pkt. 3.
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3.2. Sprzet do wykonywania robét.
Wykonawca przystepujgcy do wykonania warstwy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepUJacego sprzetu:
mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzgdzenia dozujgce
wode. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o
wilgotnosci optymalne;j,
- prowadnic i szablonéw umozliwiajgcych roztozenie mieszanki w wykopie,
- roéwniarek lub uktadarek do rozktadania mieszanki,
- zageszczarek ptytowych, ubijakow mechanicznych matych walcéw wibracyjnych,
walcow - ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych,
- beczkowozow.

4. Transport.

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport materiatéw.

Kruszywa mozna przewozi¢ samowytadowczymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonywanie robét.

5.1. Wymagania ogdélne dotyczace wykonania robét.
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST 00.01. ,Wymagania ogdélne”
pkt. 5.

5.2. Ulozenie warstwy z kruszywa naturalnego.

Podtoze powinno spetnia¢c wymagania okreslone w ST 07.02 ,,Korytowanie,
profilowanie i zageszczanie podtoza”.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania podbudowy z kruszywa naturalnego
powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposbdb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek
do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa naturalnego.

Mieszanke kruszywa o Scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na nawierzchni. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki
sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczenie mieszanki kruszywa naturalnego.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takie;j,
aby jej ostateczna grubosc¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Warstwy

21



podbudowy powinny by¢ roztozone w sposob zapewniajgcy osiggniecie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych.

Wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora. Materiat nadmiernie nawilgocony powinien
zostac osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa
jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona
iloécig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.
Wskaznik zageszczenia warstwy powinien odpowiadac przyjetemu poziomowi wskaznika
nosnosci warstwy wg tablicy 1, Ip. 10.

5.5. Utrzymanie warstwy.

Warstwa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie, przed utozeniem
nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca
bedzie wykorzystywat, za zgodg Inspektora Nadzoru, gotowg warstwe do ruchu
budowlanego, to jest zobowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza
Wykonawce robot.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Wymagania ogoéine dotyczace kontroli jakosci robét.
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robo6t podano w ST 00.01. ,Wymagania
ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania roboét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi
Nadzoru w celu akceptacji materiatow.

Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt. 2 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robét.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan przy budowie warstwy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegodlnienie badan Czestotliwos¢ badan
Minimalna Maksymalna
liczba badan na| powierzchnia
dziennegj podbudowy
dziatce przypadajgca na
roboczej jedno badanie
(m?)
1 | Uziarnienie mieszanki 2 600
2 | Wilgotnos¢ mieszanki
3 | Zageszczenie warstwy 2 prébki na 2000 m2
4 | Badanie wtasciwosci kruszywa wg tab. 1 dla kazdej partii kruszywa i przy
kazdej zmianie kruszywa
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6.3.1. Uziarnienie mieszanki.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2. Prébki
nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki
badan powinny by¢ na biezgco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.2. Wilgotnos¢é mieszanki.

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
préby Proctora, z tolerancja +10% -20%. Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-EN 1097-
5:2008.

6.3.3. Zageszczenie warstwy.
Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego
wskaznika zageszczenia.

6.3.4. Wiasciwosci kruszywa.

Badania kruszywa powinny obejmowaé ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt.
2.2.1.

Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w
obecnosci Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy z kruszywa
naturalnego.

6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiaréow.
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych warstwy podano
w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegoélnienie badan i pomiaréw | Minimalna czestotliwosé pomiaréow
1 | Szerokos¢ warstwy co 30 m na prostych, w punktach
gtownych tuku, co 20 m na tukach o R
>100 m, co 10 m na tukach o R <100
m
2 |Réwnos¢ podtuzna W Sposob ciggly tatg
3 |Spadki poprzeczne” co20m
4 | Rzedne wysokosciowe co 25 m oraz w punktach watpliwych
5 | Grubo$¢ warstwy co50m
6 | Nosnos¢ warstwy:
- modut odksztatcenia cO najmniej w jednym przekroju na
kazde 500 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 10 punktach na kazde
500 m
7 |Zageszczenie
- wskaznik zageszczenia cO najmniej w jednym przekroju na
kazde 200 m
- E2/Ex co najmniej w 10 punktach na kazde
500 m

) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
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6.4.2. Szerokos¢ warstwy.
Szerokos¢ warstwy nie moze réznic¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +5 cm.
Na odcinkach nawierzchni bez kraweznikéw i sciekdw betonowych szerokos$¢ podbudowy
powinna by¢ réwna szerokosci warstwy wyzej lezgcej, czyli podbudowy z kruszywa
tamanego niesortowanego.

6.4.3. Rownos¢ warstwy.
Réwnos¢ podtuzng warstwy nalezy mierzyc tatg.
Nieréwnosci warstwy nie mogg przekracza¢ 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy.
Spadki poprzeczne warstwy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacijg
Projektowg, z tolerancja 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe warstwy.
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.4.6. Grubos¢ warstwy.
Grubos¢ warstwy nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej po zageszczeniu o
wiecej niz £2cm.

6.4.7. Nosnos¢ i zageszczenie warstwy.
Modut odksztatcenia powinien by¢é zgodny z podanym w tablicy 4, ugiecie sprezyste
powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy warstwy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa Wskaznik Maksymalne ugiecie Minimalny modut
o wskazniku | zageszczenia | sprezyste pod kotem, mm odksztatcenia mierzony
Wnos Ni€ ls nie ptyta o srednicy 30 cm,
mniejszym | mniejszy niz MPa
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia
obcigzenia E2
Ex
60 1,03 1,40 1,60 60 120

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.4., powinny byC¢ naprawione przez
spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane
na koszt Wykonawcy. Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci
projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewni to podparcia warstwom wyzej lezgcym, to
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Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy
na petng grubos¢, do potowy szerokosci, dotozenie materiatu i powtdrne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe warstwy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednig gtebokosé, zgodnie z decyzjg Inspektora Nadzoru,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt.

Po wykonaniu robot nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty poniesie
Wykonawca.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy.

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia do zapewnienia wymaganej nosnosci,
zapewnione przez Inspektora Nadzoru.

Gdy zanizenie nosnosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robét przez
Wykonawce, koszt tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca.

7. Obmiar roboét.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét.
Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru Robé6t podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdélne”
pkt. 7.

8. Odbiér robét.

Ogodlne zasady odbioru Robé6t podano w ST 00.01 ,Wymagania ogélne” w pkt. 8.
Wykonanie Robét okreslonych w niniejszej ST podlega odbiorowi robét zanikajgcych wg
zasad okreslonych w pkt. 8.1.1. ST 00.01 ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowag ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt.
6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci.
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.01. ,Wymagania ogolne”
pkt. 9.

10. Przepisy zwigzane.
Ogodlne wymagania dotyczgce przepiséw zwigzanych podano w ST 00.01. ,Wymagania
ogolne” pkt. 10.
1) PN-EN 933-1:2012 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
2) PN-EN 933-4:2008 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.
3) PN-EN 1097-5:2008 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
4) PN-EN 1097-6:2013-11 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw.
Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci.
5) PN-EN 1367-1:2007 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metodg bezposrednia.
6) PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badanie chemiczne wiasciwosci kruszyw. Czes¢ 1:
Analiza chemiczna.
7) PN-EN 1097-2:2010 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw.
Metody oznaczania odpornosci na rozdrabianie.
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8) PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek,
badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej
z proceséw produkciji betondw.

9) PN-EN 933-8+A1:2015-07 Badanie geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czes$¢
8: Ocena zawartosci drobnych czgstek. Badanie wskaznika piaskowego.

ST 07.04 - PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO
(CPV 45233200-1)

1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (ST) zawiera wymagania szczegoétowe zwigzane z
wykonaniem i odbiorem podbudowy z tlucznia kamiennego (kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie).

1.2. Zakres stosowania ST.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng jako czes¢ dokumentéw przetargowych i
kontraktowych, nalezy odczytywa¢ i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Roboét
opisanych w punkcie 1.1, ktére zostang zrealizowane w ramach zadania — Niniejszg
Specyfikacje Techniczng jako czes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Robot opisanych w punkcie 1.1, ktore
zostang zrealizowane w ramach zadania — ROZBIORKI PRZEPUSTU I BUDOWY
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KELADKI NAD ROWEM MELIORACYJNYM W REZERWACIE PRZYRODY ,LAS
ZWIERZYNIECKI” NA OSI ULICY ZWIRKI I WIGURY W BIALYMSTOKU WRAZ Z
ZAGOSPODAROWANIEM TERENU, NA CZESCI DZIALKI O NR EWID. GEOD. 964/7,
OBREB 10 MICKIEWICZA,

KATEGORIA OBIEKTU BUDOWLANEGO — XXVII”..

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu
podbudow i podtozy z ttucznia kamiennego. Podbudowe z ttucznia kamiennego (kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie) wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi
w Dokumentacji Projektowej, jako podbudowe pomocniczg (warstwe wzmacniajgcy),
podbudowe zasadnicza.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Podbudowa z ttucznia kamiennego - czes¢ konstrukcji nawierzchni sktadajgca
sie z jednej lub wiecej warstw nosnych z ttucznia i klihca kamiennego.

Pozostate okreslenia uzywane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami oraz z okresleniami podanymi w ST 00.01 pkt.1.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Ogdlne wymagania dotyczgce Robdét podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.
Wykonawca Robdét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacjg Techniczng, Specyfikacja Techniczng oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru i Nadzoru Autorskiego.

2. Materialy.

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow.
Dopuszcza sie stosowanie materiatdw innych niz wskazane w Dokumentaciji Projektowej
i ST oraz wariantowe stosowanie materiatdow, przy zachowaniu postanowien ST 00.01
»~Wymagania ogolne" pkt. 2.3 oraz pkt. 2.6.
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw podano w ST 00.01.,Wymagania ogdlne" pkt.
2.
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z tlucznia, sg:

— kruszywo tamane zwykte: ttuczen i kliniec,

— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.2. Kruszywa.
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ kruszywa wg Dokumentacji Projektowej.
Jakos¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami obowigzujgcych norm,
okreslonymi dla:
— klasy co najmniej Il dla podbudowy zasadniczej,
— klasy Il'i lll - dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbuddéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowac kruszywo
gatunku co najmniej 2.
Wymagania dotyczgce kruszywa przedstawiono w tablicach 1 2.

Tablica 1. Wymagania dla ttlucznia i klihca
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Lp. Wiasciwosci Klasa Il Klasa lll
1 |Scieralno$é:
a) po petnej liczbie obrotow,% ubytku masy, nie wiecej
niz:
- w ttuczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku masy w 30 35
stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotow, nie
wiecej niz
2 | Nasigkliwosc¢, %, nie wiecej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0
3 | Odporno$é¢ na dziatanie mrozu, % ubytku masy, nie
wiecej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezposredniej, % ubytku masy, nie wiecej niz:
- w klincu 30 nie bada
sie
- w tluczniu nie bada nie bada
sie sie

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia i klinca w zaleznosci od warstwy podbudowy

tluczniowej

Lp. Wiasciwosci Klasa ll Klasa lll

1 |Uziarnienie:

a) zawartosc¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, odsianych

na mokro, % nie wiecej niz:

- w ttuczniu 3 4

- w klincu 4 5

b) zawarto$¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie mniej niz:

- w ttuczniu i klincu 75 65

c) zawartos¢ podziarna, % m/m, nie wiecej niz :

- w ttuczniu i w klincu 15 25

d) zawarto$¢ nadziarna, % m/m, nie wiecej niz:

- w ttuczniu i w klincu 15 20
2 |Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, % m/m, nie wiecej

niz:

- w ttuczniu i w klincu 0,2 0,3
3 | Zawartos¢ ziaren nieforemnych, % m/m, nie wiecej niz

- w ttuczniu 40 45

- w klincu nie bada sie | nie bada sie
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy:

- w tluczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza niz wzorcowa

2.3. Woda.

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze byc¢
studzienna lub z wodociggu, bez specjalnych wymagan.
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3. Sprzet.

3.1. Wymagania ogodlne dotyczace sprzetu.
Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.01. ,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Wymagania szczegobtowe.
Do wykonywania podbudowy z ttucznia kamiennego Wykonawca powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadania ttucznia i klinca,
- rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,
- walcow statycznych gtadkich do zageszczania kruszywa grubego,
- walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania
kruszywa grubego klincem,
- szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca,
- walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego dogeszczenia,
- przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzgdzenia do rozpryskiwania
wody.

4. Transport.

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.01. ,Wymagania ogolne” pkt.
4.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonywanie robét.

5.1. Wymagania ogdélne dotyczace wykonania robét.
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w ST 00.01. ,Wymagania ogdélne”
pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podioza.
Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢c wymagania okreslone w niniejszej ST.
Podbudowa tluczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie
drobnych czgstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowg
ttuczniowg powinna by¢ utozona warstwa odcinajgca lub wykonane ulepszenie podtoza.
W przypadku zastosowania pomiedzy warstwg podbudowy tluczniowej a spoistym
gruntem podtoza warstwy odcinajgcej albo odsgczajgcej, powinien by¢ spetniony warunek
nieprzenikania czgstek drobnych, wyrazony wzorem:

D15/d85S5
w ktorym:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy odcinajgcej lub
odsgczajgcej, w milimetrach,
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza, w milimetrach.
Geowltdkniny przewidziane do uzycia pod podbudowe tluczniowg powinny posiadaé
aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke. W szczegolnosci wymagana
jest odpowiednia wytrzymatos¢ mechaniczna geowtdknin, uniemozliwiajgca ich przebicie
ziarna ttucznia oraz odpowiednie wtasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia
podtoza gruntowego.
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Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajagcy jej wykonanie zgodnie z
Dokumentacjg Projektowg lub wedtug zalecen Inspektora Nadzoru, z tolerancjami
okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wcze$niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi
lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek
do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10 cm.

5.3. Wbudowanie i zageszczenie kruszywa.

Minimalna grubos¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie moze by¢ po zageszczeniu
mniejsza od 1,5-krotnego wymiaru najwiekszych ziaren ttucznia. Maksymalna grubosé
warstwy podbudowy po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Podbudowe o
grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywac¢ w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
uktadarki albo rowniarki. Grubos$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢
taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiggneta grubo$c¢ projektowang.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejsciami walca
statycznego gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m.
Zageszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpoczg¢ sie od krawedzi i
stopniowo przesuwacé sie pasami podtuznymi, czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku
jej gornej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa
grubego nalezy roziozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania
kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy uzyé walca wibracyjnego o nacisku
jednostkowym co najmniej 18 kN/m? albo plytowg zageszczarkg wibracyjng o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m?.

Grubos¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna byC¢ taka, aby wszystkie
przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty wypetnione kruszywem drobnym. Jezeli
to konieczne, operacje rozkfadania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy
powtarzac az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowac¢ warstwe kruszywa
grubego.

Po zageszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usung¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchnie od 3 do 6 mm.
Nastepnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu dogeszczenia
kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Utrzymanie podbudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie.

Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inspektora Nadzoru, gotowg
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikltych z niewlasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce.

6. Kontrola jakosci robot.
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6.1. Wymagania ogoélne dotyczace kontroli jakosci robét.
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci Robot podano w ST 00.01. ,Wymagania
ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania roboét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi
Nadzoru w celu akceptacji materiatow.

Badania te powinny obejmowac¢ wtasciwosci okreslone w niniejszej ST.

6.3. Zakres badan prowadzonych w czasie budowy.

6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréow.
Czestotliwosc oraz zakres badan podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z tlucznia
kamiennego

Lp. Wyszczegdblnienie badan Czestotliwos¢ badan
Minimalna Maksymalna
liczba badan na| powierzchnia
dziennej podbudowy
dziatce przy-padajaca
roboczej najedno
badanie (m?)
1 |Uziarnienie kruszyw 2 600
2 |Zawartos¢ zanieczyszczen obcych w
kruszywie
3 |Zawartos¢  ziaren  nieforemnych w
Kruszywie
4 | Scieralno$¢ kruszywa 6000
5 | Nasigkliwos¢ kruszywa i przy kazdej zmianie zrodta
6 | Odpornosc kruszywa na dziatanie mrozu pobierania materiatow
7 | Zawartosc zanieczyszczen organicznych

6.3.2. Badania wlasciwosci kruszywa.

Probki nalezy pobiera¢ w sposéb losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezgco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

Badania petne kruszywa, obejmujgce ocene jego wiasciwosci powinny by¢ wykonane
przez Wykonawce z czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie jakosci robot i zawsze w
przypadku zmiany zrodta pobierania materiatow oraz na polecenie Inspektora Nadzoru.
Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy, w
obecnosci Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotyczace nosnosci i cech geometrycznych podbudowy.
6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw.
Tablica 4. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z tlucznia

kamiennego
| Lp. | Wyszczegélnienie badan i pomiaréw | Minimalna czestotliwo$é pomiaréw |
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1 | Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1l km

2 |Rownos¢ podtuzna W Sposob ciggty planografem albo co
20 m tatg na kazdym pasie ruchu

3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne” 10 razy na 1 km

5 |Rzedne wysokosciowe co 100 m w osi jezdni i na jej
krawedziach

6 |Uksztattowanie osi w planie” co 100 m

7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz
na 2000 m?

8 |Nosnos¢ podbudowy Nie rzadziej niz raz na 3000 m?

Y Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykonac¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy.

Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz +10
cm, -5 cm.

Na nawierzchniach bez kraweznikow szeroko$¢ podbudowy powinna byé wieksza od
szerokosci warstwy wyzej lezgcej o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w
dokumentaciji projektowe].

6.4.3. Rownos¢ podbudowy.
Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem,.
Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i ftukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowg z tolerancjg 0,5%.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy.
R&znice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczac¢ +1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie.
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza.

Grubos¢ podbudowy nie moze sie rozni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.
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6.4.8. Nosnos¢ podbudowy.
Podbudowa zasadnicza powinna spetniaC wymagania dotyczgce nosnosci, podane w
tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania nosnosci podbudowy zasadniczej w zaleznosci od kategorii

ruchu
Kategoria ruchu Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy uzyciu
plyty o srednicy 30 cm (MPa)
Pierwotny M 'e Wtérny M ""e
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko sredni i Sredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczej mierzony ptytg o srednicy 30 cm,
powinien by¢ wiekszy od 50 MPa.

Zageszczenie podbudowy nalezy uznaé za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
odksztatcenia M "' £ do pierwotnego modutu odksztatcenia M ' e jest nie wiekszy od 2,2.

M"e/M'e<2,2
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.4., powinny by¢ naprawione.

Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane na koszt
Wykonawcy. Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o
wiecej niz 5 cm i nie zapewni to podparcia warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca
powinien na wiasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na peing
grubosé, do potowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego
pobocza), dotozenie materiatu i powtdérne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubosc¢.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednig gtebokos¢, zgodnie z decyzjg Inspektora Nadzoru,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt.

Po wykonaniu robét nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty poniesie
Wykonawca.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy.

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia do zapewnienia wymaganej nosnosci,
zapewnione przez Inspektora Nadzoru.

Gdy zanizenie nosnosci podbudowy wynikio z niewtasciwego wykonania robot przez
Wykonawce, koszt tych dodatkowych roboét poniesie Wykonawca.

7. Obmiar robét.
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7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét.
Ogdblne wymagania dotyczgce obmiaru Robét podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne”
pkt. 7.

8. Odbiér robét.

Ogodlne zasady odbioru Robot podano w ST 00.01 ,Wymagania ogolne” w pkt. 8.
Wykonanie Robét okreslonych w niniejszej ST podlega odbiorowi robot zanikajgcych wg
zasad okreslonych w pkt. 8.1.1. ST 00.01 ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt.
6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci.
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.01. ,Wymagania ogdéine”
pkt. 9.

10. Przepisy zwigzane.
Ogdlne wymagania dotyczgce przepisdw zwigzanych podano w ST 00.01. ,Wymagania
ogolne” pkt. 10.
1) PN-EN 933-4:2008 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.
2) PN-EN 1097-6:2013-11 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw.
Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci.
3) PN-EN 1367:2007 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metodg bezposrednia.
4) PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badanie chemiczne wtasciwosci kruszyw. Czesc¢ 1:
Analiza chemiczna.
5) PN-EN 1097-2:2010 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw.
Czes¢ 2: Metody oznaczania odpornosci na rozdrabnianie.

ST 07.08 - ROBOTY ROZBIORKOWE NAWIERZCHNI
(CPV 45110000-1)

1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot rozbidrkowych nawierzchni drég i chodnikow.

1.2. Zakres stosowania ST.

Niniejszg Specyfikacje Techniczng jako czes¢ dokumentéw przetargowych i
kontraktowych, nalezy odczytywa¢ i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Robot
opisanych w punkcie 1.1, ktére zostang zrealizowane w ramach zadania — Niniejszg
Specyfikacje Techniczng jako czes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Robot opisanych w punkcie 1.1, ktére
zostang zrealizowane w ramach zadania — ROZBIORKI PRZEPUSTU I BUDOWY
KEADKI NAD ROWEM MELIORACYJNYM W REZERWACIE PRZYRODY ,,LAS
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ZWIERZYNIECKI” NA OSI ULICY ZWIRKI I WIGURY W BIALYMSTOKU WRAZ Z
ZAGOSPODAROWANIEM TERENU, NA CZESCI DZIALKI O NR EWID. GEOD. 964/7,
OBREB 10 MICKIEWICZA,

KATEGORIA OBIEKTU BUDOWLANEGO — XXVII”..

1.3. Zakres roboét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu rozbidrke
istniejgcych nawierzchni drog i chodnikéw wraz z podbudowa, kraweznikami i obrzezami,
Z usunieciem rozbieranych elementow z terenu budowy i utylizacja.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Konstrukcja drég - uktad warstw nawierzchni i podbudowy oraz kraweznikow wraz
ze sposobem ich potgczenia przeznaczony dla ruchu kotowego.

1.4.2. Konstrukcja chodnikéw - uktad warstw nawierzchni i podbudowy oraz obrzezy
wraz ze sposobem ich potgczenia przeznaczony dla ruchu pieszego.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Ogdlne wymagania dotyczgce Robét podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.
Wykonawca Robdét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robot oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacjg Techniczng, Specyfikacja Techniczng oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru i Nadzoru Autorskiego.

2. Materialy.
Materiaty z rozbiorki powinny by¢ wywozone na wysypisko lub zachowane do ponownego
wbudowania w zakresie przewidzianym w dokumentacji projektowej.

3. Sprzet.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.01 ,Wymagania ogélne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do robo6t rozbiérkowych.
Sprzet do wykonania robét rozbiérkowych powinien by¢ dobrany przez Wykonawce w
projekcie organizacji robét i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca przystepujgcy do wykonania rozebrania nawierzchni wraz z podbudowg
powinien zapewni¢ sobie mozliwos$¢ korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- pita do ciecia nawierzchni betonowych,

- sprezarka powietrzna,

- miot pneumatyczny,

- spycharka,

- koparka kotowa,

- samochdd samowytadowczy,

- samochdd skrzyniowy.
Sprzet powinien gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej i wymaganiami Specyfikacji Techniczne;.
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4. Transport.

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu.
Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport materialéw i sprzetu.

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w taki sposéb aby
nie stwarza¢ niebezpieczenstwa dla ruchu i nie zanieczyszcza¢ drég. Wybor srodkow
transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany rodzaju materiatéw z
rozbiorki, jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wydajnos¢ srodkdéw transportowych powinna byé ponadto dostosowana do wydajnosci
sprzetu stosowanego do rozbiérek elementow drég i chodnikédw. Samochdd
samowytadowczy i inne srodki transportu - odpowiadajgce pod wzgledem typow i
wielkosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji rob6t zaakceptowanym przez
Zamawiajgcego.

Materiaty z rozbidrki nawierzchni betonowej oraz podbudowy z kruszywa stanowig gruz,
ktéry podlega wywozowi do miejsca skladowania. Miejsca sktadowania i utylizacji
odpaddéw okresla Wykonawca i uzyskuje stosowne decyzje oraz ponosi optaty i koszty
sktadowania i utylizaciji.

Wykonawca na wniosek Inspektora Nadzoru okazuje stosowne dokumenty
potwierdzajgce sktadowanie materiatdw z rozbidrki w sposéb przewidziany prawem. W
przypadku stwierdzenia sktadowania przez Wykonawce materiatdéw z rozbiorki w sposob
niezgodny z przepisami, Wykonawca w trybie natychmiastowym usuwa materiat ztozony
w miejscu nieprawidtowym oraz ponosi koszty przewozu na odpowiednie sktadowisko lub
miejsce utylizacji spetniajgce wymagania przepiséw prawa.

Materiaty z rozbiérki nadajgce sie do ponownego wbudowania takie jak np. podbudowy,
krawezniki betonowe, kostka betonowa, stanowig wlasnosé Zamawiajgcego i w stanie
nieuszkodzonym nalezy je przewiez¢ na sktadowisko wskazane przez Inspektora
Nadzoru w uzgodnieniu z Zamawiajgcym lub wykorzysta¢ do ponownego wbudowania w
zakresie przewidzianym w dokumentacji projektowej.

Materiat uszkodzony nalezy przewiez¢ na warunkach jw. na wysypisko wskazane przez
Inspektora Nadzoru w uzgodnieniu z Zamawiajgcym. Transport materiatu z rozbidrki
nalezy wykonac srodkami transportu wyszczegodlnionymi w pkt. 3 w miejsce sktadowania.
Przewozone tadunki nalezy rozmiesci¢c rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczy¢ przed spadaniem. Do przewozu rozebranej nawierzchni nalezy stosowac
samochody samowytadowcze. Transport powinien byc¢ tak zorganizowany, aby zapewnic¢
prace bez postoju.

5. Wykonywanie robét.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne wymagania dotyczgce wykonania rob6t podano w ST 00.01 ,Wymagania ogolne”
pkt. 5.

5.2. Roboty przygotowawcze.

Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych nalezy wykonaé¢ zgodnie z dokumentacjg
projektowg oraz wymaganiami i zaleceniami zawartymi w Specyfikacji Technicznej ST
07.01 ,,Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych”.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca dokona odkrywki istniejgcego uzbrojenia.
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Przed przystgpieniem do robot Wykonawca winien sporzgdzi¢c dokumentacje
fotograficzng obiektow budowlanych i inzynierskich w pasie robét wraz z ogéinym opisem
ich stanu technicznego ze szczegdlnym uwzglednieniem wszelkich uszkodzen.

5.3. Rozebranie nawierzchni.

Projekt przewiduje rozbidrke istniejgcej nawierzchni asfaltowej oraz kostki betonowej przy
istniejgcych budynkach wraz z kraweznikami betonowymi bedacej w kolizji z
projektowanym zagospodarowaniem terenu. Inwestycja przewiduje rowniez rozbiorke
istniejgcej infrastruktury technicznej kolidujgcej z planowang inwestycja.

W zakresie inwestycji znajduje sie rowniez palarnia do demontazu oraz przeniesienia we
wskazane miejsce przez administratora kompleksu.

Wykonawca zobowigzany jest do sporzgdzenia we wtasnym zakresie projektu technologii
i organizacji robot, ktory podlega zaakceptowaniu przez Inspektora Nadzoru.

Zatozona technologia usuniecia nawierzchni musi spetnia¢ nastepujgce warunki:
zapewnienie zdjecia wszystkich warstw rozbieranej nawierzchni, gwarancja nie
powodowania uszkodzen jakichkolwiek elementéw pobocza lub jezdni nie podlegajgcych
rozbidrce, nie uszkodzenie przebiegajgcego, istniejgcego uzbrojenia terenu.

Przed przystgpieniem do robdt nalezy zidentyfikowac istniejgce uzbrojenie terenu i
odpowiednio je zabezpieczyc¢, w przypadku koniecznosci odtgczy¢ przeptyw mediéw (gaz,
prad elektryczny, woda, scieki).

Rozebranie nawierzchni nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Roboty rozbiorkowe mozna
wykonywaé¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w dokumentaciji projektowej,
ST lub zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe do
powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. Decyzje o ewentualnym zakwalifikowaniu materiatbw z rozbiérki do
ponownego wbudowania podejmuje Inspektor Nadzoru. Niedopuszczalne jest zrzucanie
produktéw rozbiorki na przylegty teren. W trakcie prowadzenia robdét rozbidrkowych
Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia, aby gruz z rozbiérki nie zagrazat
bezpieczenstwu ruchu na drodze.

5.4. Rozebranie podbudowy, kraweznikow, obrzezy i nawierzchni pieszo-jezdnych.
Roboty rozbidrkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow
rozbieranych zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, ST Ilub wskazaniami Inspektora
Nadzoru. Decyzje o ewentualnym zakwalifikowaniu materiatu z rozbiérki do ponownego
wbudowania podejmuje Inspektor Nadzoru. Istniejgcg nawierzchnie przewidziang do
rozbiorki wraz z podbudowg, kraweznikami i obrzezami nalezy rozebra¢ zgodnie z
dokumentacjg projektowg, ST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy
mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wlkasnosciag Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drog znajdujgce sie w miejscach, gdzie
zgodnie z Dokumentacjg Projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich
wody opadowej. Gruz z rozbiérki powinien by¢ usuniety z terenu budowy w sposob i
terminie nie kolidujgcym z wykonaniem innych robdt. Zatadunek gruzu na S$rodki
transportu nalezy prowadzi¢ z pomocg koparki lub tadowarki.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji ruchu na
czas wykonania prac rozbiorkowych w obrebie robét. Projekt powyzszy po akceptaciji
przez Inspektora Nadzoru powinien by¢ staraniem Wykonawcy zatwierdzony przez
wiasciwe wiadze.
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6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci Robot podano w ST 00.01 ,Wymagania
ogolne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci prac rozbiérkowych.

Sprawdzeniu podlega zgodnos¢ sposobu prowadzenia robot z zaakceptowang przez
Inspektora Nadzoru technologig i organizacjg robaot.

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych oraz wywozu gruzu z miejsca budowy, jak rowniez sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. Obmiar roboét.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét.
Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru Robé6t podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdélne”
pkt. 7.

8. Odbior roboét.

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét.
Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru Robét podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne”
pkt. 8.

8.2. Sposéb odbioru robét.

Odbidr robot rozbidrkowych nastepuje przez stwierdzenie wykonania zakresu roboét
przewidzianego w Dokumentacji Projektowej. Odbiér dokonywany jest na podstawie
dziennika robot rozbiorkowych oraz protokotéw kontroli, ktére Wykonawca przektada
Inspektorowi Nadzoru.

9. Podstawa ptatnosci.
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdélne”
pkt. 9.

10. Przepisy zwigzane.

Ogdlne wymagania dotyczgce przepiséw zwigzanych podano w ST 00.01 ,Wymagania
ogolne” pkt. 10.
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