Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych D.01.02.02

D.01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznejwymagania dotycxce wykonania i odbioru robét zazanych ze
zdjeciem warstwy humusu w ramabudowy drogi do Olmont w zakresie budowygu pieszo rowerowego i
zjazdowna dtugéci 1764,00m na odcinkach jak #ej:

km 0+000 do km 0+1764,00 = 1764,00 m

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngéyas zdicia warstwy humusu w ramach rob6t przygotowawcikych

obejmugy:

— zdjecie warstwy humusu (ziemi urodzajnej) o grébb30 cm z powierzchni rob6t ziemnych (lokalizacja
wg projektu drogowego), wraz z wywozeneda zdjetego humusu.

Zdjecie warstwy humusu wyspi w miejscach wykonania nowych nawierzchni utwardzonyizyjgta grubd¢

zdjecia ziemi ralinnej wynika z bada podiaza gruntowego, badania pod#p zostaty wykonane obok

istniejacych jezdni ulic.

W przypadku wystpienia warstwy o innej miszaci niz wymieniona, nalgy ja zebra& dostosowujc sie do

warunkow lokalnych.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjambganymi w
ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za zgodtoz dokumentagj projektova, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygze robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odolne

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1.  Ogodlne wymagania dotycgce sprztu
Ogdblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.

3.2.  Sprzt do wykonania robot zwigzanych z usungciem humusu
Do wykonywania robét zwzanych ze zdgiem warstwy humusu nalestosowé:

- spycharki,

- rowniarki,

- sprzt do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach, gdzie jwe wykonanie roboét
sprztem zmechanizowanym nie jest dioe.

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transpoat odlegté¢ wymagajca zastosowania
takiego spratu

lub inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagayitne”.

4.2.  Transport materiatdw z rozbiorki

Humus naléy przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek na przmyeznaczeniem do humusowania
skarp i terenéw zielonych .

Wybor srodka transportu zatg od odlegtéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Nadmiar humusu nienadajacy sie do ponownego wykorzystania wykonawca powinien odwig i
zutylizowaé.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  0Ogdlne zasady wykonywania rob6t
Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.MI000 ,WWymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do alagipprojekt organizaciji i harmonogram robo6t, uwdglapce
warunki w jakich wykonywanecha roboty zwiizane ze zdgiem humusu.

5.2.  Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinnadgdieta z przeznaczeniem dozpiiejszego gycia do humusowania. Zagospodarowanie humusu
powinno by zgodne z dokumentagjrojektove i wskazaniami Inspektorowi Nadzoru.

Humus nalgy zdejmowdé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spsichaV wyptkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystasceaiila prawidtowego wykonania robot (zmienna gibib@rstwy humusu lub zgie
humusu na skarpach) nagledodatkowo stosowargczne wykonanie robot jako uzupehnienie prac wyka@myeh
mechanicznie.

Warstve humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz nycim miejscach okétonych przez
Inspektora Nadzoru.

Humus nalgy zdja¢ na peta gibokai¢ jego zalegania okélena w dokumentacji projektowej lub wskazgmzez Inspektora
Nadzoru na roboczo, wedlug faktycznego stanuepgsiania. Stan faktycznyetizie stanowit podstayvdo rozliczenia
czynndci zwigzanych ze zegiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley skladowa w regularnych pryzmach.

Miejsca skiadowania humusu powinny¢bprzez Wykonawg tak dobrane aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tek najedzaniem przez pojazdy i zggczaniem. Nie natg zdejmowa humusu w czasie
intensywnych opaddw i bezpednio po nich, aby unik zanieczyszczenia glitub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.  Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jak@i rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odolne

6.2.  Kontrola jakosci rob6t zwigzanych ze zdgciem humusu

Sprawdzenie jakoi robdt polega na wizualnej ocenie kompléthasungcia humusu z powierzchni pasa rob6t ziemnych,
zgodnie z dokumentagprojektovy i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D.M.0@QUWGmagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostikobmiarove rob6t zwizanych ze zefgiem warstwy humusu jest 2rfmetr kwadratowy), na podstawie dokumentacii
projektowej i pomiarow w terenie.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.M.0@QMG/magania ogoline”.

8.2. Sposbb odbioru robét

Roboty obgte niniejsz ST podlegaj odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien bydokonany
po wykonaniu zdjcia warstwy humusu wraz z haldowaniem w pryzmy.

Inspektor Nadzoru oceni wyniki pomiarow przedtaych przez \Wykonawazgodnie z niniejsgST.

Odbi6r powinien by przeprowadzony w czasie umiiwviajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania robot.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzstali zakres robét poprawkowych do wykonaniaydawca wykona
je nawtasny koszt w ustalonym terminie z InspektoNadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogodlne ustalenia dotyare podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 m zdigtego humusu nateg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakaici rob6t.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmujeciljhumusu na petrglebokas¢ jego zalegania wraz z haldowaniem w
pryzmy lub odwiezieniem na odkfad.

Zakres robét zwzanych ze zegiem warstwy humusu zostat prgyj wg tabeli powierzchni zeffia humusu stanougej
zahcznik projektu drogowego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnen&ginia i badania.
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